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28 czerwca 2017

1 Plan seminarium

Seminaria Instytutu Sterowania i Systemow Informatycznych, odbywaja sie w czwartek o godzinie 10:45 w sali nr
412 w budynku A-2 Wydzialu Informatyki, Elektrotechniki i Automatyki, ul. Prof. Z. Szafrana 2, 65-246, Zielona

Gora.
Aktualny plan seminarium
Lp. \ Data Imie i Nazwisko \ Temat
1 02.03.2017+ Przemyslaw Plecka Metoda przed Wdrozenlowego wymlarow,ama zmian
oprogramowania wybranej klasy systeméw ERP
9 09.03.2017 Grregorz Labiak H1erarch1.czna wspoélbiezna maszyna stanowa jako system
tranzycyjny
3 16.03.2017% Eric Rogers Long Range, Deep Water & Low Power AUV Navigation in
Remote Areas
.. o . Projektowanie wspoétbieznych systemoéw sterujacych
4 23.03.2017 Remigiusz Wisniewski implementowanych w ukladach FPGA
5 30.03.2017% Andreas Rauh, Robert Prabel, | Oscillation Attenuation for Crane Payloads by Controlling the
e Harald Aschemann Rope Length Using Extended Linearization Techniques
] 6 \ 06.04.2017 Eugeniusz Kuriata \ Ochrona cyberprzestrzeni a dostepno$¢ do informacji
. Préba wykorzystania algorytmu saneczkowego do wykrywania
7 20.04.2017 Przemystaw Jacewicz krawedzi jader komoérkowych w obrazach medycznych
Detekcja jader komorkowych na obrazach mikroskopowych z
8 27.04.2017 Marek Kowal wykorzystaniem geometrii stochastycznej
| 9 | 11.05.2017 [Uroczystosci na Wydziale] [ [Uroczystosci na Wydziale]
0 [ 18052017 | Mariuss Buciakowski | Rovust Guaanteed Cost Control for nonfincar sstern using
Zdecentralizowany system zarzadzania zapotrzebowaniem na
11 25.05.2017 Szymon Werminski energie elektryczng do przesuwania obciazen szczytowych oraz
poprawy stabilnosci dynamicznej systemu elektroenergetycznego
Rozproszone planowanie dla sieci sensorycznych do wykrywania
12 01.06.2017 Damian Kowaléw nieprawidlowych stanéw w uktadach o czasoprzestrzennej
dynamice
Zastosowanie jezyka UML do specyfikacji sterownikéw logicznych
13 08.06.2017 Grzegorz Bazydlo pod katem cze$ciowej rekonfiguracji w ukltadach FPGA
14a | 22.06.2017 Bing Chu Iterative Learning Control using Alternating Projection
14b | 22.06.2017 Weronika Nowicka Wind Turbine Load Reduction using Iterative Learning Control




2 Plan seminarium na semestr zimowy 2017/2018

Plan seminarium semestr zimowy 2017/2018

Lp. \ Data \ Imie i Nazwisko \ Temat
’ 1 \ \ Marek Wroblewski \ [temat zostanie uzupelniony w pdzniejszym terminie] ‘
2 Andrei Karatkevieh | R0 E N rego praes skiadone automatone.
’ 3 \ \ Jacek Bieganowski \ [temat zostanie uzupelniony w pdzniejszym terminie] ‘
’ 4 \ \ Robert Szulim \ [temat zostanie uzupelniony w pdzniejszym terminie] ‘
[ 5 ] \ Marek Sawerwain | [temat zostanie uzupehiony w pézniejszym terminie] ‘
[ 6 ] \ Marcel Luzar | [temat zostanie uzupetiony w pozniejszym terminie] ‘
[ 7] \ Artur Gramacki | [temat zostanie uzupetiony w pézniejszym terminie] ‘
’ 8 \ \ Iwona Grobelna \ [temat zostanie uzupelniony w pdzniejszym terminie] ‘
’ 9 \ \ Andrzej Czajkowski \ [temat zostanie uzupelniony w pdzniejszym terminie] ‘
’ 10 \ \ YTukasz Htadowski \ [temat zostanie uzupelniony w pdzniejszym terminie] ‘
’ 11 \ \ Malgorzata Kolopienczyk \ [temat zostanie uzupelniony w pdzniejszym terminie] ‘
I | |
I | |
[ | |
5 | |
(6] | | |

3 Streszczenia poszczegdlnych wystagpien

3.1

Seminarium z dnia 02.03.2017

Seminarium z dnia 02.03.2017, godzina 10:45

Przemystaw Plecka, mgr inz.,
Politechnika Koszaliniska, Wydziat
Elektroniki i Informatyki, Zaktad
Podstaw Informatyki i Zarzadzania

Metoda przed wdrozeniowego wymiarowania zmian oprogramowania
wybranej klasy systeméw ERP

|

[Streszczenie w oddzielnym pliku.]

3.2 Seminarium z dnia 09.03.2017

Seminarium z dnia 09.03.2017, godzina 10:45

Grzegorz Labiak, dr inz., e-mail:
g.labiak@iee.uz.zgora.pl, IEE, WIEiA,
Uz

Hierarchiczna wspoétbiezna maszyna stanowa jako system tranzycyjny

W prezentacji zostanie przedstawiony sposéb przeksztatcenia Hierarchicznej Wspotbieznej Maszyny Stanowej na for-
malny model -- System Tranzycyjny. Maszyna stanowa jest graficznym formalizmem stuzacym do opisu ztozonego
zachowania sterownikéw, cechujacych sie wspotbieznoscia, hierarchig i mechanizmem rozgtaszania. Zachowanie opisy-
wane Maszyna Stanows, ze swej natury jest ztozone, co moze przyczynia¢ sie do jego btednego opisu przez co znaczaco
utrudniaé¢ jego uwiarygodnienie (walidacje). Opis zlozonego zachowania, przedstawiony jako system tranzycyjny, jest
forma modelu matematycznego dogodna do implementowania efektywnych algorytméw weryfikacji modelowej (ang.
model checking). Dzieki tej technice weryfikacji, mozliwe jest nie tylko wykrycie bledéw zachowania, ale i formalne
potwierdzenie, ze okre§lona sytuacja btedna w ogbéle w modelowanym systemie nie wystepuje.




3.3 Seminarium z dnia 16.03.2017

Seminarium z dnia 16.03.2017, godzina 10:45

Professor Eric Rogers, Department of | Long Range, Deep Water & Low Power AUV Navigation in Remote Areas
Electronics and Computer Science,
University of Southampton, UK,
e-mail: etar@ecs.soton.ac.uk

This seminar gives results from a research programthat aims to develop efficient navigation techniques for long range
Au-tonomous Underwater Vehicles (AUVs) conducting ocean basin transitsusing low power sensors. This is joint
research with the National Oceanography Centre in Southampton and funded by the UK government.

3.4 Seminarium z dnia 23.03.2017

Seminarium z dnia 23.03.2017, godzina 10:45

Remigiusz Wisniewski, dr inz., e-mail: | Projektowanie wspotbieznych systeméw sterujacych implementowanych w
r.wisniewski@iee.uz.zgora.pl, IEE, uktadach FPGA
WIEIA, UZ

W prezentacji przedstawiona zostanie metoda projektowania wspotbieznych systeméw sterujacych pod katem imple-
mentacji w strukturach reprogramowalnych FPGA. Newralgicznymi etapami projektowanego systemu sg zazwyczaj
analiza oraz dekompozycja sterownika wspoétbieznego, gdyz wraz ze wzrostem rozmiaru projektowanych systeméw
istniejgce algorytmy moga okazacé sie nieefektywne. W prezentacji przedstawione zostang alternatywne metody anal-
izy i dekompozycji wspotbieznych systeméw sterowania, bazujgce na zastosowaniu teorii graféw oraz hipergrafow.
Drugim aspektem wystapienia bedzie cze$ciowa rekonfiguracja wspotbieznych systemow sterowania implementowanych
w uktadach FPGA. Nowoczesne matryce FPGA umozliwiaja modyfikacje funkcjonalnosci juz zaimplementowanego sys-
temu, bez przerywania pracy ukladu (system wciaz pracuje). Przedstawiona zostanie autorska $ciezka projektowania
wspotbieznych systemow sterujacych implementowanych w uktadach FPGA pod katem poézniejszej czeSciowej rekon-
figuracji (zar6wno statycznej, jak i dynamicznej).

3.5 Seminarium z dnia 30.03.2017

Seminarium z dnia 30.03.2017, godzina 10:45

Andreas Rauh (e-mail: Oscillation Attenuation for Crane Payloads by Controlling the Rope Length
andreas.rauh@uni-rostock.de), Robert | Using Extended Linearization Techniques

Prabel, Harald Aschemann, Lehrstuhl
fiir Mechatronik, Universitéit Rostock,
Germany

Oscillation attenuation is an essential task for practically any crane application. In contrast to control strategies which
employ trolley motions with the goal to attenuate oscillations, the control of the rope length is a more challenging task
due to non-negligible nonlinearities and due to the presence of points in the state-space for which controllability is not
guaranteed. In this presentation, a novel extended linearization approach is presented for the oscillation attenuation in
crane systems, where the feedback gains are determined by using a robust optimization procedure which makes use of
a suitable formulation of the control task in terms of linear matrix inequalities. Simulation results and an experimental
validation are presented to highlight the practical applicability of the proposed control procedure.

3.6 Seminarium z dnia 06.04.2017

Seminarium z dnia 06.04.2017, godzina 10:45

Eugeniusz Kuriata, dr hab. inz., Ochrona cyberprzestrzeni a dostepnosé¢ do informacji
e-mail: e.kuriata@issi.uz.zgora.pl, ISSI,
WIEiA, UZ

| [Streszczenie w oddzielnym pliku.]




3.7 Seminarium z dnia 20.04.2017

Seminarium z dnia 20.04.2017, godzina 10:45

Przemystaw Jacewicz, dr inz., e-mail: Proba wykorzystania algorytmu saneczkowego do wykrywania krawedzi jader
p.jacewicz@issi.uz.zgora.pl, ISSI, komorkowych w obrazach medycznych
WIEiA, UZ

Krotka prezentacja ma przedstawié problemy z ktérymi zmaga sie autor przy wykrywaniu krawedzi jader komérkowych
oraz sposobach reprezentacji jader poprzez okregi i elipsy. Na wstepie zostana przedstawione wyniki dziatania algo-
rytmu saneczkowego, nastepnie wyniki préb eliminacji zbednych miniméw oraz rezultaty wykreslania okregdéw na bazie
otrzymanych punktéw. Autor liczy na wnikliwe komentarze i pomoc stuchaczy.

3.8 Seminarium z dnia 27.04.2017

Seminarium z dnia 27.04.2017, godzina 10:45

Marek Kowal, dr inz., e-mail: Detekcja jader komérkowych na obrazach mikroskopowych 7z wykorzystaniem
m.kowal@issi.uz.zgora.pl, ISSI, geometrii stochastycznej
WIEiA, UZ

W diagnostyce nowotworéw na podstawie obrazéw cytologicznych kluczowym procesem jest ocena cech morfome-
trycznych jader komoérkowych, dlatego systemy wspomagajace cytodiagnostyke wymagaja odpowiedniej procedury ich
segmentacji. Niestety, jest to duze wyzwanie, poniewaz grupy komoérek tworza ztozone struktury, ktére nachodza na
siebie, a granice pomiedzy jadrami komérkowymi stajg sie niewyrazne. Obrazy cytologiczne ze swojej natury przed-
stawiaja losowe struktury jader komoérkowych. Do opisu tych struktur mozna wykorzystaé procesy stochastyczne,
ktorych realizacja jest losowa konfiguracja pewnych ustalonych modeli jader komérkowych np. okregoéw lub elips. W
proponowanym podejsciu zaktada sie, ze w wyniku losowego procesu akwizycji materialu komoérkowego, powstaje
nieznana konfiguracja obiektow reprezentujacych jadra komérkowe. Jedyna obserwacja, jaka dysponujemy jest zaklo-
cony i znieksztalcony obraz mikroskopowy nieznanej konfiguracji jader komoérkowych. Na podstawie tego obrazu nalezy
dokonaé rekonstrukcji oryginalnej konfiguracji obiektow reprezentujacych jadra komorkowe. Do tego celu wykorzystuje
sie wnioskowanie bayesowskie. Przestrzen wszystkich mozliwych konfiguracji jader komorkowych jest przeszukiwana w
celu znalezienia konfiguracji maksymalizujacej prawdopodobienistwo a posteriori swojej realizacji. W tym celu konstru-
uje sie odpowiednig funkcje wiarygodnosci dla konfiguracji obiektéw i analizowanego obrazu, ktéra opiera sie na wiedzy
o charakterystycznych cechach kolorymetrycznych tta i jader komérkowych. Ponadto wykorzystuje sie proces punk-
towy Strauss-a, aby do procesu wnioskowania wprowadzi¢ wiedze a priori na temat preferowanych konfiguracji jader
komoérkowych. Proces estymacji parametréw modeli jader komérkowych sprowadza sie do zadania maksymalizacji
prawdopodobienistwa a posteriori konfiguracji modeli jader komoérkowych. Badania weryfikujace skutecznosé takiego
podejscia wykonano w oparciu o 50 probek cytologicznych nowotworu piersi przygotowanych przez Wojewo6dzki Szpital
Kliniczny w Zielonej Gorze.

3.9 Seminarium z dnia 18.05.2017

Seminarium z dnia 18.05.2017, godzina 10:45

Mariusz Buciakowski, mgr inz., e-mail: | Robust Guaranteed Cost Control for nonlinear system using Product
m.buciakowski@issi.uz.zgora.pl, ISSI, Reduction Algorithm
WIEiA, UZ

The presentation will focus a robust Guaranteed Cost Control (GCC) for nonlinear system using Product Reduction
Algorithm (PRA). The proposed approach starts with a general description of the nonlinear system and assumptions
regarding to a nonlinear function. The subsequent part of the presentation is concerned with the design of the robust
controller using Linear Matrix Inequalities (LMIs). Next, an algorithm to solve linear optimization problem base on
PRA is proposed. The final part of presentation show results obtained for the two-tank system.




3.10 Seminarium z dnia 25.05.2017

Seminarium z dnia 25.05.2017, godzina 10:45

Szymon Werminski, mgr inz., e-mail: Zdecentralizowany system zarzadzania zapotrzebowaniem na energie
s.werminski@iee.uz.zgora.pl, IEE, elektryczng do przesuwania obciazen szczytowych oraz poprawy stabilno$ci
WIEiA, UZ dynamicznej systemu elektroenergetycznego

W prezentacja bedzie porusza¢ aspekty zwigzane z niezawodnoscia funkcjonowania systemu elektroenergetycznego tj.
sposobami redukcji obciazen szczytowych oraz poprawie stabilnosci dynamicznej. W systemie elektroenergetycznym
wysokie obcigzenia w godzinach szczytowych powoduja wzrost strat przesytowych oraz w sytuacjach wysokich tem-
peratur niezdolno$¢ systemu do zbilansowania zapotrzebowania na energie elektryczng. Budowa nowych jednostek
wytworczych nie w pelni rozwiazuje problem, poniewaz linie przesylowe sa na granicy obciazalnosci. Ponadto taka
inwestycja jest kosztowna. Dystrybutorzy energii szukaja sposobéw na redukcje obcigzen szczytowych, ktére pozwola
na bardziej niezawodne i mniej kosztowne funkcjonowanie systemu. W prezentacji omowione zostang aktualne prace
nad zdecentralizowanym systemem zarzadzajacym odbiornikami w celu poprawy funkcjonowania systemu elektroen-
ergetycznego. Opracowywany system charakteryzuje sie brakiem komunikacji pomiedzy urzadzeniami wykonawczymi,
co skraca czas i koszty implementacji w systemie.

3.11 Seminarium z dnia 01.06.2017

Seminarium z dnia 01.06.2017, godzina 10:45

Damian Kowalow, mgr inz., e-mail: Rozproszone planowanie dla sieci sensorycznych do wykrywania
d.kowalow@issi.uz.zgora.pl, ISSI, nieprawidlowych stanéw w uktadach o czasoprzestrzennej dynamice
WIEiA, UZ

W pracy rozpatrywany jest problem rozkladu pomiaréw w celu wykrycia nieprawidlowego stanu uktadu o parametrach
roztozonych przy uzyciu sieci sensoréw pomiarowych. Strategia pomiaru jest sformutowana pod wzgledem maksymal-
izacji testu dla hipotezy parametrycznej w odniesieniu do nominalnego stanu uktadu. Dodatkowo wykorzystujac
schematy komunikacji oparte o algorytm plotkarski, zastosowano procedure obliczeniowa dla optymalizacji pomiaréw
z wykorzystaniem sieci sensorycznej. Ostatecznie przedstawiono przyktadowe podejscie do wykrywania niepozadanych
stanéw dla procesu dyfuzji-konwekeji gazow.

3.12 Seminarium z dnia 08.06.2017

Seminarium z dnia 08.06.2017, godzina 10:45

Grzegorz Bazydto, dr inz., e-mail: Zastosowanie jezyka UML do specyfikacji sterownikéw logicznych pod katem
g.bazydlo@iee.uz.zgora.pl, IEE, czeSciowej rekonfiguracji w uktadach FPGA
WIEiA, UZ

W wystapieniu przedstawiona zostanie autorska graficzna metoda specyfikacji programéw dla rekonfigurowalnych
sterownikoéw logicznych implementowanych w reprogramowalnych uktadach FPGA. Metoda oparta jest o diagramy
maszyny stanowej z jezyka UML i wykorzystuje techniki MDD (Model-Driven Development) do przeksztatcen mod-
eli: od modelu maszyny stanowej UML, poprzez posredni model CFSM (potaczonych, wspoétbieznie dziatajacych
automatow FSM), az do modelu kodu (wyrazonego w jezyku opisu sprzetu Verilog). Uzyskana specyfikacja w jezyku
Verilog jest syntezowalna, co umozliwia jej symulacje i implementacje w reprogramowalnych strukturach FPGA. Pon-
adto, dzieki temu, ze uzyskana specyfikacja koncowa jest modularna, mozliwa jest niezalezna weryfikacja, optymal-
izacja i implementacja poszczegélnych modutéw, a takze wymiana ich w trakcie pracy urzadzenia (tzw. dynamiczna,
czesciowa rekonfiguracja ukladu FPGA).




3.13 Seminarium z dnia 22.06.2017

Seminarium z dnia 22.06.2017, godzina 10:45

Bing Chu, dr, e-mail: Iterative Learning Control using Alternating Projection
b.chu@ecs.soton.ac.uk, Department of
Electronics and Computer Science,
University of Southampton, UK

Iterative learning control (ILC) is a design methodology for improving the tracking performance of systems that
execute the same task repeatedly by learning from the past actions. This talk will introduce a novel ILC design
framework using an alternating projection method first proposed by J. von Neumann, allowing a wide range of ILC
algorithms to be derived and analysed. In particular, this talk will focus on an accelerated algorithm with improved
convergence performance, and two algorithms for the constrained ILC design problem with different convergence and
computational properties, together with experimental results to demonstrate their effectiveness.

Seminarium z dnia 22.06.2017, godzina 11:25

Weronika Nowicka, e-mail: Wind Turbine Load Reduction using Iterative Learning Control
wnnlgl2@soton.ac.uk, Department of
Electronics and Computer Science,
University of Southampton, UK

Reduction of aerodynamic loads is a crucial issuein keeping wind energy economically competitive with traditionalen-
ergy sources. This talk will give an overview of recent results on the application iterative learning control to this area,
including the problem of model order reduction based on proper orthogonal decomposition.

4 Wystagpienia planowane na semestr nastepny

Seminarium z dnia xx.YY.2017, godzina 10:45

Andrzej Marciniak, dr inz., e-mail: Zarzadzanie biurem wsparcia IT
a.marciniak@issi.uz.zgora.pl, ISSI,
WIEiA, UZ

Wprowadzenie nowego przedmiotu Zarzadzanie Biurem Wsparcia I'T do programu ksztatcenia na kierunku Biznes elek-
troniczny jest odpowiedzig na wspolczesne potrzeby gospodarki i rynku pracy. Seminarium po$wiecone jest prezentacji
celow ksztalcenia, tre§ci programowych oraz wyzwan stojacych przed osobami odpowiedzialnymi za realizacje tych za-
jeé. Praktyczny profil kierunku studiéw wymaga, aby z osoby przekazujacej wiedze w sposéb arbitralny, nauczyciel
przeobrazit sie w doradce, konsultanta lub nawet lidera, a jego autorytet formalny byl wzmocniony autorytetem rzeczy-
wistym, opartym na szerokiej wiedzy i do§wiadczeniu. W trakcie wystapienia omoéwiona zostanie propozycja realizacji
zajeé przedmiotowych, z uwzglednieniem metod nauczania oraz narzedzi wsparcia procesu dydaktycznego.

Seminarium z dnia xx.YY.2017, godzina 10:45

Andrei Karatkevich, dr hab. inz., Aproksymacyjne algorytmy poszukiwania zminimalizowanego pokrycia sieci
e-mail: A.Karatkevich@iee.uz.zgora.pl | Petriego przez sktadowe automatowe
, IEE, WIEiA, UZ

Problemem, rozpatrywanym w prezentacji, jest znalezienie zminimalizowanego pokrycia sieci Petriego przez maszyny
stanowe. Problem ten ma zastosowanie w niektérych metodach implementacji wspoltbieznych algorytmow (ogol-
nie mowiac, dotyczy on dekompozycji systemu wspoéltbieznego na sekwencyjue podsystemy) oraz jest interesujacy
z punktu widzenia teorii. Zostana krétko omoéwione warunki rozkladalnosci sieci na maszyny stanowe oraz znane
metody konstruowania pokrycia. Poniewaz istniejace dokladne (a nawet niektére przyblizone) metody znalezienia
zminimalizowanego pokrycia wymagaja co najmniej wyktadniczego wzgledem rozmiaru sieci czasu (w najgorszym
przypadku), warto zbada¢ mozliwodci obliczenia pokrycia przyblizonymi metodami, dziatajacymi w czasie wielomi-
anowym. Zostanie przedstawiony aproksymacyjny wielomianowy algorytm, stosujacy heurystyki, ktéry demonstruje
wysoka jako$§¢ rozwigzan i pozwala w wielu przypadkach znalez¢ minimalne pokrycie.




