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1 Cel naukowy projektu

1.1 Problem, jaki wnioskodawca podejmuje sie rozwiaza

Staty wzrost zt@aondsci nowoczesnych systeméw przemystowych wymusza konistzmad# nad rozwojem technik
diagnostyki i sterowania zaréwno od strony teoretyczrady,ijpraktycznej. Wczesne wykrycie uszkodzenia oraz jego
odpowiednia obstuga w postaci zmiany sposobu sterowastarsem, daje naiwost unikniecia przestOJow pracy oraz
przeksztalcenia uszkodzenia w awarig, ktorej zazwycmm;ia sie tatwo usurta Takie zdarzenia wi sie z powany-

mi stratami finansowymi, a niekiedy z zagemiemzycia operatoréw obstugujacych dany system. W zwiazkakgeim,

ze proces przemystowy podatny jest na zakitocenia utrugiteéagterowanie oraz na uszkodzenia i awarie, nowoczesne
uktady sterowania powinny liywyposaone w moduty diagnostyczne. Rola uktadu diagnostycznpgmaadza sie do
monitorowania zachowania systemu i przekazywania wszeikiformacji dotyczacych nieprawidtowego dziataniageg
komponentéw. Na podstawie wiedzy dostarczonej przez ukieghostyczny istnieje naiwost rekonfiguracji prawa ste-
rowania, w taki sposéb, aby utrzymzadany reim pracy. W ten sposéb otrzymuie sie sterowanie tolerijgszkodzenia
(ang. Fault-Tolerant Control, FTC). Warto podgii€, ze diagnostyka uszkodzeraz FTC narzone sa na niekorzystne
zjawiska, takie jak niepewrsd modelu, szumy oraz zakltécenia. Dlatego poprzez odrrazumiemy niewraliwost
uktadu wyzej wymienione czynniki.

Uwzgledniajac powyzsze uwarunkowania, cel naukowy mana podzielt na trzy czesci:

e rozwinigcie istniejacych i utworzenie nowych technik ogornej diagnostyki uszkodzé urzadzeh wykonaw-
czych i czujnikdbw pomiarowych z wykorzystaniem sztucznyclsieci neuronowych, ktére znajda zastosowanie
w systemach nieliniowych,

e zaprojektowanie odpornego algorytmu sterowania tolerupcego uszkodzenia dla systemow nieliniowych z
wykorzystaniem opracowanej w poprzednim punkcie odpornegechniki diagnostyki uszkodze,

e wykazanie w sposéb empiryczny efektywngci opracowanych metod i algorytméw dla uktadéw sterowania
tolerujacych uszkodzenia z wykorzystaniem urzadze laboratoryjnych.

Podsumowuijac, problem, jaki wnioskodawca podejmuje sigozwiaza€, to zaprojektowat uktad sterowania to-
lerujacy uszkodzenia dla systeméw nieliniowych z wykorzstaniem sztucznych sieci neuronowych, ktéry bedzie
odporny (tj. niewra zliwy na niepewndt modelu, szumy i zaktocenia).



